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Sistema Servo AC

Caracteristicas

Funcionalidade Completa Potente Fungao de Controle de Posigao integrada.
DSP de alta velocidade!

Apropriado para grande variedade de aplicacdes Capaz de eliminar controlador externo. A

+Modos de Posigao/Velocidade/Torque integrados. ¢Encoder absoluto e incremental selecionavel. : :

+Modos de controle duplos. T T +Curva de aceleragao e desaceleracao definida pelo usuério.i'g‘? Drive shaft =

+Operacao de Limite de Velocidade/ Torque ¢Funcéo de homing integrada L'_':- H\ ) : E

+Grupos multiplos de razdo de engrenagem eletrénica ] +Recurso de modo JOG e de ensino de posigéo. , N

¢Funcéo JOG externa. sopuises 1__-:-‘_ Gearbox

+Entradas e saidas digitais definidas pelo usuario. G- Controle de posicao de eixo unico : |
R e +8 ajustes internos de posigbes memorizadas e 8 velocidades T o o o

Excelente Desempenhol frequency o~ de movimentagéo correspondentes, capazes de planejar Controle das entradas e saidas do Servo através de entradas e saidas do CLP

+Tempo de fixagdo do motor abaixo de 1mseg 8 posicdes livremente.

¢Caracteristica de responsividade de velocidade: 450 Hz Do A AC Sereo 310 RPN 101500 RPM seeleraton e +Ao executarem a fungéo de controle de posigéo via

+Grande estabilidade e desempenho a baixa velocidade:
menos de 0,5% de erro a 1r/min por rotacéo, 10 ms de tempo de
aceleracado de -3000 r/min a 3000 r/min quando operando sem carga.

comunicagao, os usuarios podem mudar os comandos
de posicéo internos e movimentar velocidades on-line e
controlar um numero ilimitado de posigdes.

4000

2000 ----

-2000f -

Comunicag¢do Modbus Controle de etapa de alimentacgao.

Speed(RPM) & Torque(mN)

-4000} -

¢Interfaces de comunicagdo RS-485/RS-422/RS-232 integradas. ot} +0 controlador baseado no PC e o PLC podem realizar as
+Qualificado para estabelecer posigao e velocidade da meta através RO OROR OO OO SO oo S fungdes de controle de ritmo de alimentag&o, redugao
de comunicagao. automatica de torque, e liberagéo de erro de posigéo via

comunicacgédo ou sinais de entrada/saida digitais.
+Afuncdo de auto-zerar é capaz de reduzir em muito o
consumo de energia e melhorar o problema de superaquecimento do motor

+Capaz de conexdes de multiplos eixos usando RS-485/RS-422.

Software Servo/Auxiliar ASDA-Soft causado pelo erro de engate mecanico durante o posicionamento.
~ . . . +Aplicagdes principais:Controle de Corte do Centro de Usinagem,
A nova versao do software servo ASDA-A-Soft tem uma melhor interface e é integrado com mais Maquina de Indexacdo Rotativa, Maquina de Alimentago.

fungdes, melhorando em muito a praticidade do software e reduzindo consideravelmente o tempo
para os usuarios se acostumarem com o ASDA-Soft.

Selecionar Drive Auxiliar Parametros de Leitura e Escrita Selecionar Modo de Controle Ajustar Colocagdes de Ganho Monitorar Operacao

¢ Detectar automaticamente + Suportar versao diferente do ¢ Selegao rapida de modo de ¢ Sintonizacao automatica de ganho ¢ Recurso de osciloscopio digital,
parametros de comunicagéo drive auxiliar controle para ajuste de ganho conveniente capaz d_e monitorar trés canais
¢ Ajuste rapido do protocolo de e¢Fornecer explicagédo de ¢ Colocagdo de parametros rapida ¢ Sintonizagcdo manual de ganho de sinais.
comunicagio parametro on-line e facil para _calcular responsividade e ¢Funcéo oscilo_scc’)pio continuo
¢Selegao de diversos idiomas ¢Funcéo de conversdo de versédo ¢ Reduzir o tempo de aprendizagem inércia e fungdo de trigger de
integrada do produto ¢Funcéo FFT do monitor para monitoramento de osciloscopio
suprimir ressonancia mecéanica

-
"""-h-|

T |
Bk o b e——

¢ Apresentacédo de informagdes de alarme em tempo real




Sistema Servo AC

Servo Drive da Série ASDA-AB Servo Motor de série ASMT

ASMTO0O1 L250 A

q Com Sem

Nome do Produto
Servo Drive AC

A Maquina Especificada
Suporta motor auxiliar de
série ECMA

Resolug¢ao do Encoder
A:2500ppr

Com Lacre
de Oleo
Without K
Oil Seal

Motor Tipo ! ,_
T:TipoT Freio Eletromagnético

Nome do Produto

ASM: Servo Motor AC

Série do Produto
Série A

A: Sem Freio Eletromagnético
B: Com Freio Eletromagnético

Forca de Saida Especificada

01:100W  10:1KW
02:200W  15:1.5KW
04:400W  20:2KW
07:750W

Forca de Saida

Especificada
01:100W 10:1kW Resolugao do Encoder
02:200W 250: 2500ppr

04:400W
07:750W

Tensao de

Entrada e Fase
11: 110V Monofasica
21:220V Monofasica
23 :220V Trifasica

L : Baixainércia

M : Inércia média

Servo Motor de série ECMA

ECM A-C3 06 02

Standard Shaft Dimensions: S
Specified Shaft Dimensions:
1=11mm, 9=19mm, 8 = 28mm
7=14mm, 2 =22mm, 5=35mm
6=16mm, 4 =24mm, 3 =42mm

Nome do Produto
ECM: Motor de Comutagao
Elétrica

Tipo de Acionamento Tipode Epoe  flemmmelconter Themmie [Contor,
A : Motor Auxiliar AC lacre de Oleo de 6leo de oleo sleo 6leo
e N IO

C ta com
orificio de parafuso S

Série Tensao Especificada/

Velocidade Especificada
C :220V /3000 r/min

E - 220V /2000 r/min Tamanho da Forca de Saida Especificada
G : 220V /1000 r/min Estrutura do Motor 01:100W 05:500W 10:1kW

H 04 :40mm 10:100mm 02:200W 06:600W 15:1.5kW
I!ggog:prsensor 06:60mm 13:130mm 03 :300W 07 :750W 20:2kW

' 08:80mm 18:180mm 04 :400W 09:900W




Sistema Servo AC

Combinacoes de Servo Drive e Motor

Servo Drive Servo Motor (Série ECMA) Servo Motor (Série ASMT)
ASD-A0121-AB
100W ECMA-C3040100S(S=8 ASMTO01L250 00
00 ASD-A0111-AB Sl
200w AT 7 : ECMA-C3060200S(S=14mm) ASMTO02L250 OO
ASD-A0211-AB r—
|“—5*— |
L
-]
1 i) ECMA-C306040S(S=14mm)
il —
400W ASD-A0421-AB e ECMA-C30804017(7=14mm) ASMT04L250 OO
ASD-A0411-AB ECMA-E313050S(S=22mm)
ECMA-G313030S(S=22mm)
750W ASD-A0721-AB ECMA-C30807LIS(S=19mm) ASMT07L.250 OO
ECMA-G3130600S(S=22mm)
ECMA-C310100S(S=22mm)
ASMT10L250000
1000W ASD-A1021-AB ECMA-E313100S(S=22mm)
ASMT10M25000
ECMA-G313090S(S=22mm)
1500W ASD-A1521-AB ECMA-E3131500S(S=22mm) ASMT15M25000
ECMA-C310200S(S=22mm)
2000W ASD-A2023-AB ECMA-E313200S(S=22mm) ASMT20L250000
ECMA-E31820[S(S=35mm) ASMT20M25000
5 Nota: Os quadrinhos (CI) nos nomes do modelo do motor auxiliar sdo para configuragdes opcionais (chaveta, freio e lacre de 6leo.




Sistema Servo AC

Configuracao

Configuragcao do Sistema

. N RN R N NN RN N NN RN N SN RN N SN BN N SN BN NN SN BN BN SN BN AN
m : Controlador de Movimento Delta
100W~1.5kW Fase tnica/
Trés fases 200V~230V
c q 2kW  Trés fases 200V~230V

Interruptor Sem Fusivel (NFB)

Instalar um NFB pode prevenir que
corrente excessiva possa surgir devido a
curto-circuito ou fluxo quando se liga e

desliga a forga, de forma a evitar dano ao
servo drive. Controlador Host (Externo)

Conectado aos controladores Delta série DVP
ou a outras marcas de PLCs externos.

Médulo do Bloco
Terminal (ASD-BM-50A)

Transmite os sinais da interface CN1
aos controladores externos através
deste médulo de bloco terminal,
ASD-BM-50A.

DVP EH2 DVP PM DVP SV

Conector de Entrada/Saida CN1.

Para Conexao de Entrada/Saida

Conector CN2

Para Conexao do Codificador

Contator

Eletromagnético (MC)

Se ocorrer uma falha, o
uso de saida digital de
ALRM pode controlar o ey
contator eletromagnético |
e cortar a forga do drive
auxiliar. |

|

|

I

p —4d Conector CN3

1. Para conexd@o de comunicagéo
Modbus RS-485/RS-422/RS-232

2. Para controle de comunicagao
sobre o Servo Software, ASDA-Soft

Resistor Regenerativo

Aforga regenerativa retornada gerada quando se
freia pode resultar em dano. Para se evitar isso,
recomendamos que os usuarios devem usar o
resistor regenerativo. Ao usar um resistor externo,
conecte-oa P e C, e assegure um circuito aberto
entre P e D. Ao usar um resistor interno, certifique-se
de que o circuito esteja fechado entre Pe D, e que o
circuito esteja aberto entre Pe C.

Servo Motor

Nota

1. Certifique-se que a alimentacéao de forca e a fiagdo dos terminais de "for¢ca" (R(L1M), S(L2M),
T, L1, & L2) esta correta.
2. Certifique-se que a fiagao dos terminais (U, V & W) da "saida do motor auxiliar" esta correta.

Especificagoes

ASDA-AB Series

Fase / Tensao

Faixa de Tensao Permissivel

Alimentagao

Faixa de Frequéncia Permissivel
Sistema de Resfriamento
Resolugdo do Encoder/ Resolugéo do Feedback
Controle do Circuito Principal
Tuning Modes
Freio Dinamico
Frequéncia de Pulso de Entrada Maxima

g o Tipo de Pulso

§ o) Fonte de Comando

% g Estratégia de Suavizagéo
° s Electronic Gear

©

§ Operagéo de Limite de Torque

Feed Forward Compensation
Faixa de Tens&o Voltage Range
de Comandode  Resisténcia de Entrada
EntradaAnalégica Ggnstante de Tempo
Gama de Controle de Velocidade*1
Fonte de Comando
Estratégia de Suavizacao
Operacéo de Limite de Torque
Caracteristica de Resposta de Frequéncia

Precis&do de Velocidade *2
(Na velocidade de rotacdo especificada)

Modo de Controle de Velocidade

Faixa de Tensao
Resisténcia de Entrada
Constante de Tempo

Comando de
Entrada Analégica

Fonte de Comando
Estratégia de Suavizagao

Modo de Controle
de Torque

Operagéao de Limite de Velocidade

Monitor Analégico

Entrada

Saida

Entrada/Saida Digital

Funcdes Protetoras

Interface de comunicagao
Local de Instalacao

Altitude
Presséao Atmosférica

Temperatura Operacional

Umidade
Vibragéo
Classificagdo/Regime IP

Ambiente

Sistema de Forga

Aprovagdes

Nota de pé de pagina:

*1 Velocidade de rotagdo especificada: Quando carga compl

*2 Quando o comando é velocidade de rotagédo especificada,
cheia)/Velocidade de rotagéo especificada.

1kW

100w | 200w | so0w 00w | 200w | so0w | 7sow | i [rskw| aw
| o1 [ 02 ] 04 Jor [ 02]osfor 1015 ] 20 |

Monoféasica 110VAC Trifasica or Monofasica 220VAC Trifasica 220VAC
Monofasica Trifasica/ Monofasica Trifasica
100~115VAC, -10%~10% 200 ~230 VAC, -15%~10% 200~230VAC, -15%~10%
50/60Hz + 5%
Circulagao de Ar Natural Resfriamento da Ventoinha

2500ppr/ 10000ppr
Controle da SVPWM (Modulagao da Amplitude do Pulso do Vetor Espacial)
Facil/Automatico/ Manual
Integrado
Maximo 500Kpps (Driver de linha) / Maximo 200Kpps (Driver de linha)
Pulso + Diregao, Fase A+ Fase B, Pulso CCW + Pulso CW
Trem de pulso externo (modo Pt)/ Parametros internos (modo Pr)
Filtro passa-baixa e de Curva-P
Engrenagem Eletrénica N/M multiplo N: 1 - 32767, M: 1:32767
Ajustado por parametros
Ajustado por parametros
0~+10 Voc
10K Q
2.2ps
1:5000
Sinal analégico externo/ Parametros internos
Filtro passa-baixa e de Curva-P
Ajustado por parametros ou via entrada Analégica
Maximo 450Hz
0,01% ou menos na flutuagao de carga 0 a 100% (a velocidade especificada)
0,01% ou menos na fluturagéo de forga + 10% (a velocidade especificada)
0,01% ou menos na fluturagdo de temperatura ambiente 0°C a 50°C (a velocidade especificada)
0~=+10 Voc
10K Q
2.2pus
Sinal analégico externo/ Parametros internos
Filtro passa-baixos
Ajuste de Parametro ou via entrada Analégica

O sinal do Monitor de saida pode ser ajustado por parametro (gama de tensao de saida: +8V)
Servo Ligado, Restabelecer, comutagdo de Ganho, Liberar pulso, GRAMPO velocidade zero, Limite
de velocidade/torque ativado, Parada de Emergéncia, limite de inibicédo Para Frente/Reversao,
comutacédo de modo Posigédo/Velocidade, comutacdo de modo Torque/Velocidade, comutacéo de
modo Torque/Posi¢do, entrada de selegcdo de etapa de alimentacéo, entrada de modo de etapa da
alimentacao, entrada operagédo automatica, selegdo de razdo de engrenagem eletrénica (Numerador).

Saida de sinal de encoder (Driver de Linha A, B, Z e Coletor Aberto Z

Servo pronto, Servo ligado, A velocidade zero, A velocidade atingida, A posicionamento completado,
Alimite de torques, Alarme servo ativado (falha de servo), controle de freio eletromagnético,
Homing completado, Aviso de sobrecarga de saida, Aviso de servo ativado, comando de posicdo
interna completado.

Sobrecorrente, Sobretensdo, Subtensao, Erro de regeneracgao, Sobrecarga, Sobrevelocidade,
comando de controle de pulso anormal, Desvio excessivo, pausa de execugao de vigilancia, Erro de
codificador, Erro de ajuste, Parada de emergéncia ativada, erro de comutador de limite Reversao/
Para Frente, erro de temperatura IGBT, Erro de memoria, erro de comunicagédo DSP, erro de
comunicagéo serial, perda de fase de forga de entrada, pausa de comunicagao serial, Erro de registro
de comando, terminais com protegéo contra curto-circuito (terminais U, V, W, CN1, CN2, Cn3).

RS-232/RS-485/RS-422
Local abrigado (livre da luz solar direta), nenhum liquido corrosivo e gas
(distante de névoa de 6le, gas inflamavel e poeira).
Altitude 1000 m ou menos acima do nivel do mar

86kPa~106kPa
0°C - 55°C (se a temperatura operacional estiver acima de 45°C,
resfriamento forcado sera necessario).

Temperatura de Armazenagem -20°C a 65°C (-4°F a 149°F)

0a90% (ndo condensante)
9,80665m/s*(1G) menos do que 20Hz, 5,88m/s* (0,6G) 20 a 50Hz

IP20

Sistema TN*3
ce W @
eta, arazéo da velocidade é definida como a velocidade minima (o motor ndo fara pausa).
ataxa de flutuagéo de velocidade é definida como: (Velocidade de rotagdo de carga vazia - velocidade de rotagao de carga

CE Mark uLieuL C-TICK Mark

*3 Sistema TN: Um sistema de distribuicdo de forga elétrica que tem um ponto diretamente aterrado, as partes condutivas expostas da instalagdo sendo conectadas a esses pontos por

condutor de terra protetor.




Sistema Servo AC

Standard Connections

Modo de Controle de Posicao (Pt)

Servo Drive
MCCB M
T
AC 220/230V —O/j\O—‘—| -------
1
Fase Unicaou Trés fases —O ' O | S

S |

Entrada de pulso, para o uso de SR 10 !

alimentacao interna
(entrada: coletor aberto)
Servo Drive CN1

DC24v
A frequéncia de

pulso de entrada
maxima € de

Entrada de pulso
(Driver de Linha)

36
PULSE 41
/PULSE 43
i10V;10k T-REF 18

Encoder Encoder Wiring

©
GND 13 CN2 g Azul
o Azul/Preto
o C
,og Verde
c 3L
2O E Verde/Preto
0l 0
°Rg Y Amarelo
S82% Amarelo/P
Entrada de pulso, para o uso de © © E AP
alimentacao externa OS2 Vermelho & Vermelho/Branco
(entrada: coletor aberto) SON Preto & Preto/Branco
Servo Drive
CCLR
Afrequéncia de
pulso de entrada TCMO 16
maxima é de
200Kpps TCMA1 12,13,19 GND
* - 3 ARST 15 MON2
1
KI CWL
CCwL
Um pulso de fase
EMGS
Pulso de fase B Saida de Pulso do Encoder
: . (Saida da Razéo Divisériado PG)
Entrada de pulso (Driver de Linha) SRDY £
%
Servo Drive E% Pulso de fase Z
£
DC24V ZSPD EE
N Ta
von(T T Al de ' Eace 7 Coletor Abert
maxima ¢ de 24V %g ase £: Coletor erto
500Kpps SR
37 (PSUISSNE) = HOME'
~orn 40 Lo T kN 6 RS422T-
o ’/'K' ! B ° RS422T+
1 1
2% P36 Jsien —---* RS422R- & RS232_RX
ALRM RS422R+
RS232_TX
Atencgao: Em virtude
do fato deste fotoacoplador ser um RS232_GND
optoacoplador unidirecional, queira prestar
muita atengao sobre a atual diregao
do comando do pulso de entrada.

Favor observar:
*1 Abobina do freio ndo tem polaridade.

Modo de Controle de Posicao (Pt)

Servo Drive

MCCB M

—~

AC 220/230V—O/1\0—¢—|
Single-phase—3 1| O |
or Three-phase—0O | © |
50/60Hz

SON
CTRG |6 o—f plA = fons e —rt_ ]
POSO0
POS1
ARST

CWL
CCwL
EMGS

Corrente de saida maxima:

200mA; tensao 40V

Favor observar:

*1 Abobina do freio ndo tem polaridade.

Resistor Regenerativo

Encoder Wiring
Azul
Azul/Preto
Verde
Verde/Preto
Amarelo

10 4
2 1z
14,16 +5V
13,15 GND

Twisted-pair or
twisted-shield cable

Amarelo/Preto

Vermelho & Vermelho/Branco
Preto & Preto/Branco

16 MON1
12,13,19 GND
15 MON2

Um pulso de fase

Pulso de fase B Saida de Pulso do Encoder

Pulso de fase Z

Fase Z: Coletor Aberto

RS422T-
RS422T+
RS422R- & RS232_RX

RS422R+
RS232_TX
RS232_GND

(Saida da Razao Divisoria do PG)

10
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Sistema Servo AC

Standard Connections

Modo de Controle de Velocidade (Pt)

£ 10V= 10k]] T-REF 18
ol e

+10V= I.V-REF 42
GND 13

[
vce ?
On
o c
og
23
[
LR LR
COM+ 11 % gg
COM- 45,47,49 Os32
SON |5 o—{ el r
TRQLM 6" o—{ elpA il r
SPDO [ o—f el [ r 16
SPD1 —° D4 8 12,13,19 GND
ARST DI5 33 15 MON2

§d

-

CWL DI6 32
ccwL DI7 31
EMGS 46,3 30

Um pulso de fase

Pulso de fase B

Encoder Wiring

Servo Drive
Resistor Regenerativo
MCCB MC
1
AC 220/230V —O_1 O——¢— R L

Fase Gnica ou Trés fases —0/}\0 {1 S
50/60Hz —O | O {1 T

QL1

OL2

CN1

Azul

Azul/Preto

Verde

Verde/Preto

Amarelo

Amarelo/Preto

Vermelho & Vermelho/Branco

Preto & Preto/Branco

Saida de Pulso do Encoder
(Saida da Razao Divisoria do PG)

SRDY £
e Pulso de fase Z
=3
ZSPD E'@
[ nE
EE Fase Z: Coletor Aberto
24V | Trspp S8
p— q
BRKR RS422T-
‘ RS422T+
RS422R- & RS232_RX
ALRM
RS422R+
RS232_TX
RS232_GND
Favor observar:

*1 Abobina do freio ndo tem polaridade.

Modo de Controle de Torque (T)

Servo Drive Resistor Regenerativo
MCCB MC

AC220/230V —&10—¢+—OR €O -------
Single-phase —&§ | o I s
or Three-phase —O/?\C I} T
50/60Hz O
QL2

18 CN1
CN2 Encoder

11
45,47,49
]
10
34
8

|_

SON
SPDLM
TCMO
TCM1
ARST 33
CWL 32

)

R

§d

i

Widd

i

1

W

cowL 31
EMGS L5138 30

24V |

Encoder Wiring
Azul
Azul/Preto
Verde
Verde/Preto
Amarelo

iz
14,16 +5V
13,15 GND

Amarelo/Preto

Twisted-pair or
twisted-shield cable

Vermelho & Vermelho/Branco
Preto & Preto/Branco

16
12,13,19 GND
15 MON2

Um pulso de fase

Saida de Pulso do Encoder

PulsodefaseB ) o ida da Razdo Diviséria do PG)

Pulso de fase Z

Fase Z: Coletor Aberto

Corrente de saida maxima:

RS422T-
RS422T+

RS422R- & RS232_RX
RS422R+

RS232_TX
RS232_GND

Favor observar:

*1 Abobina do freio ndo tem polaridade.

12




Sistema Servo AC

Specifications of Servo Motor

(ECMA) Especificagoes do Servo Motor de Baixa Inércia (ECMA) Medium / High Inertia Servo Motor Specifications
C304 C306 C308 C310 o E313 E318 G313
Modelo: Série BCMA o |02 | o | —os [ o7 | o[ 0 _ Modelo: Sérle BCMA [ —oe 110 [ 75 ] 20 |20 |03 ] 05 0o _
Forca de saida especificada (Kw) 0.2 0.4 0.4 0.75 1.0 2.0 Forga de saida especificada (Kw) 0.5 1.0 15 2.0 2.0 0.3 0.6 0.9
Torque especificado (N-m) 0.32 0.64 1.27 1.27 2.39 3.18 6.37 Torque especificado (N-m) 2.39 4.77 7.16 9.55 9.55 2.86 5.73 8.59
Torque médio (N-m) 0.96 1.92 3.82 3.82 7.16 9.54 19.11 Torque médio (N-m) 7.16 14.3 21.48 28.65 28.65 8.59 17.19 21.48
Velocidade especificada (r/min) 3000 Velocidade especificada (r/min) 2000 1000
Velocidade maxima (r/min) 5000 Velocidade maxima (r/min) 3000 2000
Corrente especificada (A) 0.9 1.55 2.6 2.6 5.1 7.3 12.05 Corrente especificada (A) 2.9 5.6 8.3 11.01 11.22 2.5 4.8 7.5
Corrente maxima (A) 2.7 4.60 7.8 7.8 15.3 21.9 36.15 Corrente maxima (A) 8.7 16.8 24.9 33.03 33.66 7.5 14.4 22.5
Regime de forga (kW/s) Regime de forga (kW/s)
(without brake) 27.7 22.4 57.6 24.0 50.4 38.1 90.6 (without brake) 7.0 271 45.9 62.5 26.3 10.0 39.0 66.0
O ) (Sem fraig) ' 0.037E-4 0.177E-4 0277E-4 0.68E-4 1.13E-4 2.65E-4 4.45E-4 S (e iy 8A7E-4 8.41E-4 11.18E-4 1459E-4 34.68E-4 8.17E-4 8.41E-4 11.18E-4
Constante de tempo Constante de tempo
mecanica (ms) 0.75 0.80 0.53 0.74 0.63 0.74 0.61 mecanica (ms) 1.91 1.51 1.10 0.96 1.62 1.84 1.40 1.06
Constante de torque-KT (N-m/A) 0.36 0.41 0.49 0.49 0.47 0.44 0.53 Constante de torque-KT (N-m/A) 0.83 0.85 0.87 0.87 0.85 1.15 1.19 1.15
Constante de tensdo-KE Constante de tenséo-KE
(Mv/(r/min)) 13.6 16 17.4 18.5 17.2 16.8 19.2 (Mv/(r/min)) 30.9 31.9 31.8 31.8 31.4 42.5 43.8 41.6
Resisténcia do induzido (Ohm) 9.3 2.79 1.55 0.93 0.42 0.20 0.13 Resisténcia do induzido (Ohm) 0.57 0.47 0.26 0.174 0.119 1.06 0.82 0.43
Indutancia do induzido (mH) 24 12.07 6.71 7.39 3.53 1.81 1.50 Indutancia do induzido (mH) 7.39 5.99 4.01 2.76 2.84 14.29 11.12 6.97
Constante de tempo elétrica (ms) 2.58 4.3 4.3 7.96 8.37 9.3 11.4 Constante de tempo elétrica (ms) 12.96 12.88 15.31 15.86 23.87 13.55 13.50 16.06
Classe de isolagéo Classe A (UL), Classe B (CE) Classe de isolacéo Classe A (UL), Classe B (CE)
Resisténcia de isolagéo 100MQ, DC 500V Resisténcia de isolagao 100MQ , DC 500V
Forca de isolacao 1500V AC, 60 segundos Forca de isolacao 1500V AC, 60 segundos
Peso (kg) (sem freio) 0.5 1.2 1.6 2.1 3.0 4.3 6.2 Peso (kg) (sem freio) 6.8 7 7.5 7.8 13.5 6.8 7 7.5
Peso (kg) (sem freio) - 1.5 2.0 2.9 3.8 4.7 7.2 Peso (kg) (sem freio) 8.2 8.4 8.9 9.2 17.5 8.2 8.4 8.9
Carga do eixo radial maxima (N) 78.4 196 196 245 245 490 490 Carga do eixo radial maxima (N) 490 490 490 490 1176 490 490 490
Carga do eixo de empuxo maxima (N) 39.2 68 68 98 98 98 98 Carga do eixo de empuxo maxima (N) 98 98 98 98 490 98 98 98
Regime de forca (kW/s) (com freio) - 21.3 53.8 22.1 48.4 30.4 82 Regime de forca (kW/s) (com freio) 6.4 24.9 43.1 59.7 24 1 9.2 35.9 62.1
Momento de inércia do rotor Momento de inércia do rotor
(Kg.m?)(com freio) 0.192E-4 0.30E-4 0.73E-4 1.18E-4 3.33E-4 4.953E-4 (Kg.m?)(com freio) 8.94E-4 9.14E-4 11.90E-4 15.88E-4 37.86E-4 8.94E-4 9.14E-4 11.9E-4
Constante de tempo mecéanica _ Constante de tempo mecéanica
(ms) (com freio) 0.85 0.57 0.78 0.65 0.93 0.66 (ms) (com freio) 2.07 1.64 1.19 1.05 1.77 2.0 1.51 1.13
Torque de retengédo do freio Torque de retengédo do freio
Consumo de forga do freio Consumo de forga do freio
(a 20°C)[W] - 7.2 7.2 8.5 8.5 19.4 19.4 (a 20°C)[W] 21.0 21.0 21.0 21.0 31.1 21.0 21.0 21.0
Tempo de liberacao do freio Tempo de liberacao do freio
[ms (Max.)] - 10 10 10 10 10 10 [ms (Max.)] 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
Tempo de retengéo do freio Tempo de retengéo do freio
[ms (Max.)] - 70 70 70 70 70 70 [ms (Max.)] 25.0 25.0 25.0 25.0 25.0 25.0 25.0 25.0
Grau de vibragéo (mm) 15 Grau de vibragéo (mm) 15
Temperatura de operagéo 0°C to 40°C (32°F to 104°F) Temperatura de operagao 0°C to 40°C (32°F to 104°F)
Temperatura de armazenagem -10°C to 80 °C (-14°F to 176°F) Temperatura de armazenagem -10°C to 80 °C (-14°F to 176°F)
Umidade de operagéo 20% a 90% de Umidade Relativa (sem condensacao) Umidade de operagéo 20% a 90% de Umidade Relativa (sem condensacao)
Umidade de armazenagem 20% a 90% de Umidade Relativa (sem condensag&o) Umidade de armazenagem 20% a 90% de Umidade Relativa (sem condensagao)
Capacidade de vibragao 2.5G Capacidade de vibracgéo 2.5G
e = IP65 (quando se usa conectores a prova d‘agua, ou quando um lacre de éleo é e = IP65 (quando se usa conectores a prova d agua, ou quando um lacre de dleo é
Clzslilesso I usado p(ara ser adaptado ao eixo de rotacao (u?’n modelo de lacre de 6leo € usado)) Gl I usado p(ara ser adaptado ao eixo de rotacao (u?n modelo de lacre de 6leo € usado))
Aprovagd c E y Aprovags v
provagdes provagdes
y AV s CE AVus )
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Sistema Servo AC

Specifications of Servo Motor

(ASMTLOL ) Especificagoes do Servo Motor de Baixa Inércia

Model: ASMT 0[0L250 00

Especificagées

Ambiente

Forca de saida especificada (Kw)
Torque especificado (N-m)
Torque médio (N-m)

Velocidade especificada (r/min)
Velocidade maxima (r/min)
Corrente especificada (A)
Corrente maxima (A)

Regime de forca (kW/s)

Momento de inércia do rotor
(Kg.m?)(sem freio)

Constante de tempo mecanica (ms)
Torque parado (N-m)
Constante de torque-KT (N-m/A)
Constante de tensao-KE (Mv/(r/min))
Resisténcia do induzido (Ohm)
Indutancia do induzido (mH)
Constante de tempo elétrica (ms)
Classe de isolagéao
Resisténcia de isolagao
Forca de isolacao
Carga do eixo radial maxima (N)
Carga do eixo de empuxo maxima (N)
Grau de vibragédo (mm)
Forca de freio CC (V)

Momento de inércia do rotor
(Kg.m?)(com freio)

Torque de retengéo do freio (Nt-m (min)]

Consumo de forga do freio
(a20°C)[W]

Tempo de liberagéo do freio [ms (Max.)]
Tempo de retencéo do freio [ms (Max.)]

Temperatura de operagao
Temperatura de armazenagem

Umidade de operagéao
Umidade de armazenagem

Capacidade de vibragédo

Aprovacgoes

Approvals

2.0

o7
0.1 0.2 0.4 0.75 1.0
0.318 0.64 1.27 2.39 3.3 6.8
0.95 1.91 3.82 7.16 9.9 19.2
3000
5000 4500
1.1 1.7 3.3 5.0 6.8 13.4
3.0 4.9 9.3 14.1 18.7 38.4
34.5 23.0 48.7 51.3 42 98
0.03E-4 0.18E-4 0.34E-4 1.08E-4 2.6E-4 4.7E-4
0.6 0.9 0.7 0.6 1.7 1.2
0.02 0.04 0.04 0.08 0.49 0.49
0.32 0.39 0.4 0.5 0.56 0.54
33.7E-3  41.0E-3 41.6E-3 52.2E-3 58.4E-3 57.0E-3
20.3 7.5 3.1 1.3 2.052 0.765
32 24 11 6.3 8.4 3.45
1.6 3.2 3.2 4.8 4.1 4.5
Classe F

DC 500V, 100M Q
AC 1500V, 50 Hz, 60 segundos

78.4 196 196 343 490 490
39.2 68.6 68.6 98 98 98
15
2410%
0.06E-4 0.28E-4 0.44E-4 1.32E-4 3.1E-4 5.2E-4
0.32 1.27 1.27 2.55 9.3 9.3
5 9 9 9.5 17.9 17.9
20 20 20 50 20 20
40 50 50 80 90 90

0°C to 40°C (32°F to 104°F)
-20°Cto 70 °C (-4°F to 158°F)

20% a 90% de Umidade Relativa (sem condensagéao)
20% a 90% de Umidade Relativa (sem condensagéao)
2.5G
IP65 (quando se usa conectores a prova d ‘agua,

ou quando um lacre de 6leo € usado para ser adaptado ao eixo
de rotagao (um modelo de lacre de 6leo é usado))

IEC60034-1,U11004 C € CUS

(ASMTOM ) Especificagoes do Servo Motor de Média / Alta Inércia

Especificagoes

Ambiente

Model: ASMTOOOM250000

Forga de saida especificada (Kw)
Torque especificado (N-m)
Torque médio (N-m)

Velocidade especificada (r/min)
Velocidade maxima (r/min)
Corrente especificada (A)
Corrente maxima (A)

Regime de forga (kW/s)

Momento de inércia do rotor
(Kg.m?)(sem freio)

Constante de tempo mecanica (ms)
Torque parado (N-m)

Constante de torque-KT (N-m/A)
Constante de tens&o-KE (Mv/(r/min))
Resisténcia do induzido (Ohm)
Indutancia do induzido (mH)
Constante de tempo elétrica (ms)
Classe de isolagao

Resisténcia de isolagao

Forca de isolagao

Carga do eixo radial maxima (N)
Carga do eixo de empuxo maxima (N)
Grau de vibragao (mm)

Forca de freio CC (V)

Momento de inércia do rotor
(Kg.m?)(com freio)

Torque de retencao do freio (Nt-m (min)]

Consumo de forga do freio
(a20°C)[W]

Tempo de liberagdo do freio [ms (Max.)]
Tempo de retengao do freio [ms (Max.)]
Temperatura de operagao
Temperatura de armazenagem
Umidade de operacgao

Umidade de armazenagem

Capacidade de vibragao

Classificagao IP

Aprovacoes

1.0 1.5

2.0

4.8 7.16 9.4
15.7 21.5 23.5
2000
3000
5.6 10.6 13.1
17.6 30.3 31.4
38.4 58.3 55.6
5.98E-4 8.79E-4 15.8E-4
1.4 1.3 1.6
0.29 0.5 0.98
0.91 0.73 0.77
95.71E-3 76.0E-3 81.1E-3
1.98 0.828 0.6
13.2 5.5 6.1
6.7 6.6 10.1
Classe F

DC 500V, 100M Q
AC 1500V, 50 Hz, 60 segundos

490 490 784
98 98 396
15
2410%
8.77E-4 11.57E-4 27.8E-4
7.5 10.5 32
20 30 34.7
20 20 50
90 90 170

0°C to 40°C (32°F to 104°F)
-20°C to 70 °C (-4°F to 158°F)
20% a 90% de Umidade Relativa (sem condensagéo)
20% a 90% de Umidade Relativa (sem condensagao)

2.5G
IP65 (quando se usa conectores a prova d agua,

ou quando um lacre de 6leo é usado para ser adaptado ao eixo
de rotagédo (um modelo de lacre de 6leo é usado))

IEC60034-1, UI1004 CE cus
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Série ECMA

Torque (N-m)

0.96

(300%)
Zona de Operagéo
Intermitente

0.32

(100%)

(gi;,,z) Zona de Operagao

Continua

Velocidade (r/min)

3,000

ECMA-C304010S

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente

Zona de Operagao
Continua

Velocidade (r/min)

3,000 5,000
ECMA-C308070S

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente

Zona de Operagao
Continua

Velocidade (r/min)
2,000

ECMA-E313050 S

Torque (N-m)

2866
(300%)

Zona de Operagéo
Intermitente

9.56
(100%)

Zona de Operagao
Continua

6.37

(67%)
Velocidade (r/min)
2,000

ECMA-E3132000S

Torque (N-m)

7.19
(300%)

Zona de Operagéo
Intermitente
573
(100%)

2,67
(50%)

Zona de Operagao
Continua

Velocidade (r/min)
1,000 2,000

ECMA-G3130601S

Sistema Servo AC

Curvas de Velocidade-Torque

Torque (N-m)
1.92
(300%)

Zona de Operagao
Intermitente

0.64

(100%)

0.38 Zona de Operagao
(60%) Continua

Velocidade (r/min)
3,000

ECMA-C3060200S

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente

3.18

(100%)

191 Zona de Operagao

(60%) Continua

Velocidade (r/min)
3,000 5,000

ECMA-C310100S

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente

477
(100%)

3.2 Zona de Operagéo
(66%) Continua

Velocidade (r/min)

2,000 3,000
ECMA-E313100 S

Torque (N-m)

2865
(300%)

Zona de Operagéo

Intermitente
9.55
(100%)

Zona de Operagao

6.40
o
%) Continua

Velocidade (r/min)

2,000

ECMA-E3182000S

Torque (N-m)

2578
(300%)

Zona de Operagao
Intermitente

8.59
(100%)

Zona de Operagao
Continua

4.29
(50%)

Velocidade (r/min)

1,000
ECMA-G313090S

Torque (N-m)

3.82
(300%)

Zona de Operagéo
Intermitente

127
(100%)

0.76 Zona de Operagao
(60%) Continua

Velocidade (r/min)
3,000

ECMA-C306040S
ECMA-C30804017

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente

6.37

(100%)

3.82 Zona de Operagao
(60%) Continua

Velocidade (r/min)

3,000
ECMA-C310200S

Torque (N-m)

215
(300%)

Zona de Operagao

Intermitente

7.16
(100%)
4.8 Zona de Operagéo
(67%) Continua

Velocidade (r/min)

2,000
ECMA-E313150S

Torque (N-m)
8.59
(300%)

Zona de Operagéo

Intermitente

2.86
(100%)

Zona de Operagéo
Continua

143
(67%)

Velocidade (/min)

1,000
ECMA-G313030S

Série ASTM

Torque (N-m)

Zona de Operagao
Intermitente

0.6
0.4

0.2 Zona de Operagao
Continua

0 Velocidade (r/min)
1000 2000 3000 4000 5000

0
100W Low Inertia

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente

Zona de Operagéo
Continua

Velocidade (r/min)
0 1000 2000 3000 4000 5000

750W Low Inertia

Torque (N-m)

Zonade
Operagéao
Intermitente

Zona de Operagao
Continua

Velocidade (/min)
0 1000 2000 3000 4000 5000

1kW Medium Inertia

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente
o Zona de Operagao Continua

0 1000 2000 3000 4000 5000
200W Low Inertia

Velocidade (r/min)

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente

Zona de Operagao
Continua

0 Velocidade (r/min)
0 1000 2000 3000 4000 5000

1kW Low Inertia

Torque (N-m)

Zonade

Bl  Operacao
Intermitente
10
Zonade
5

Operagao
Continua
0 Velocidade (r/min)
0 1000 2000 3000 4000 5000

1.5kW Medium Inertia

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
2 Intermitente

Zona de Operagao
Continua

0 Velocidade (r/min)
0 1000 2000 3000 4000 5000

400W Low Inertia

Torque (N-m)

Zona de Operagéo
Intermitente

Zona de Operagao
Continua

0 Velocidade (r/min)
0 1000 2000 3000 4000 5000

2kW Low Inertia

Torque (N-m)

Zonade
Operagao
Intermitente

Zona de

Operagao

Continua

Velocidade (r/min)

0
0 1000 2000 3000 4000 5000
2kW Medium Inertia
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Sistema Servo AC

Acessorios

(Série ECMA) Conector de Forga

ASDBCAPW0000 @

C4201H00-2*2PA JOWLE

C4201TOP-2 JOWLE
ASDBCAPWO0100 <=

il ASD-CAPW2000

~=

C4201H00-2*3PA JOWLE
C4201TOP-2 JOWLE

ASD-CAPW1000

MS 3106A-20-18S

MS 3106A-24-11S

(Série ECMA) Cabo de Forga

ASD-ABPW0003/0005

@Hj SN

C4201H00-2*2PA JOWLE
C4201TOP-2 JOWLE

L

0

fiem PegaN
1 ASD-ABPWO0003 3000 100 118 4

ASD-ABPWO0005 5000 100 197 4

H.

ASD-ABPW0103/0105

C4201H00-2*3PA JOWLE

' S P R
L faccally
ASD-ABPW0103 3000 100 118 4
ASD-ABPW0105 5000 100 197 4
ASD-CAPW1003/1005
(50mm)
(1.97mm)
NN
(@]
L (80 mm)
(3.15 mm)
—
w1

[l AspcaPwioos  3106A20-188 3000 100 118 4
ASD-CAPW1005  3106A-20-18S 5000 100 197 4

(Série ECMA) Cabo de Forga

ASD-CAPW1103/1105

(50mm)
(1.97inch)

/ —

20 @i
A
[]

L (80mm)
(3.15inch)
Nemed
[ _mm | __ijnc |

- ASD-CAPW1103 3106A-20-18S 3000 100 118 4
ASD-CAPW1105 3106A-20-18S 5000 100 197 4

ASD-CAPW1203/1205

\S

& L (100mm) : |
(3.94inch) !

o
NemiE]
1

[ Asp-cAPW1203  3106A2018S 3000 100 118 4
ASD-CAPW1205  3106A-20-188 5000 100 197 4

(80mm)
(3.15inch)

]

ASD-CAPW1303/1305

(80mm)
(3.15inch)
= =

=

(100mm) |
(3.94inch) !

o

Iltem Peca N Normal i ——cw—

ASD-CAPW1303  3106A-20-188 3000 100 118 4
ASD-CAPW1305  3106A-20-188 5000 100 197 4

ASD-CAPW2203/2205

© L
(100mm)
' (3.94inch) 1
Normal
| mm | inc |

ASD-CAPW2203  3106A-24-11S 3000 100 118 4
ASD-CAPW2205  3106A-24-11S 5000 100 197 4

20




Sistema Servo AC

Accessories

(Série ECMA) Cabo de Forga (Série ECMA) Conetor do Sinal de Entrada/Saida

ASD-CAPW2303/2305 ASD-CNSC0050
(80mm)
/ (3.15inch)
S i

e’ ]

]

3M TAIWAN LTD 10150-3000PE
3M TAIWAN LTD 10350-52A0-008

L (100mm) |
(3.94inch) 1
.
M el TN

ASD-CAPW2303 3106A-24-11S 3000 100 118 4
ASD-CAPW2305 3106A-24-11S 5000 100 197 4

(Série ECMA) Conector do Encoder (Série ECMA) Cabo de Comunicacao (para PC)
ASD-ABEN0000 ASD-CARS0003

AMP(1-172161-9) AMP
LADO DO
MOTOR Termlnal AMP(170359-3) AMP
GRAMPO DELTA(34703237XX) DELTA
§

© ©

LADO DE TRACAO 3M 10120-3000PE 3M C]
SELEESE FVOTTE 6] 3M 10320-52A0-008 3M L

0 DO MOTOR 3106A-20-29S - T Pega N° — L —

TRACAO SN10120-5000PE M [l Aspcarsooos 3000 100 118 4
Ve ) 3M 10320-52A0-008 M

(Série ECMA) Cabo do Encoder

ASD-ABEN0003/0005

(Série ECMA) Bloco do Terminal

AIolamento AMP(1-172161-9) AMP ASD-BM-50A
- MOTOR SIDE Termlnal AMP(170359-3) AMP =
-]
[ [I | GRAMPO DELTA(34703237XX) DELTA
TRA AO 3M 10120-3000PE 3M
INVOLUCRO 3M 10320-52A0-008 3M
ASD-ABEN0003 3000 100 118 4 g 0.5m |
1
ASD-ABEN0005 5000 100 197 4
ASD-CAEN1003/1005 . ]
DO MOTOR 20-29S8 e
- @ 3106A-20-29S §
|:| LADO DE TRAGAO 3M 10120-3000PE 3M P
= | SR B e e)  3M 10320-52A0-008 M
- -]
o ) T POTOTO DI TOOTIDOVODTO VDD
n ASD-CAEN1003 3106A-20-29S 3000 100 118 4 146.4mm

21 ASD-CAEN1005  3106A-20-20S 5000 100 197 4 22
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Sistema Servo AC

Acessorios

(Série ASMT) Conector de Forga

(para motores de 100W - 750W)

(Série ASMT) Conector de Forga

(para motores de 100W - 750W) com freio

ASD-CAPW0000 oy
AMP:350780-1 a .
0

ASD-CAPWO0100
AMP:350781-1

Alojamento AMP 350780-1 PCE
AMP 350537-3 4 PCE

AMP 350781-1
AMP 350537-3 4 PCE
AMP 350570-3 2 PCE

(Série ASMT) Conector de Forga

(para motores de 2kW de média inércia

ASD-CAPW2000

CLAMP:MS3057-16A

(Série ASMT) Conector de Forga

(para motores de 1kW-2kW de baixa inércia e de
1kW-1,5kW de média inércia

ASD-CAPW1000 @
CLAMP:MS3057-12A

(@)

©)

Straight Plug MS 3106-20-18 "\ Straight Plug MS 3106-24-11

(Série ASMT) Cabo de Forga (paramotores de 100W - 750w)

ASD-CAPW0003, ASD-CAPWO0005

(50mm) T
o ]
— - Peca N — o rr— —cw—
- ASD-CAPWO0003 3000 100 118 4
- | NS
O ASD-CAPWO0005 5000 100 197 4

N~

L (80mm)
(3.15inch)

(Série ASMT) Cabo de Forga (paramotores de 100W - 750W) com freio

ASD-CAPW0103, ASD-CAPW0105

L (50mm) )
(1.97mm) | Item Pega N°

L
[ __mm [ ___inc |

. — ASD-CAPW0103 3000 100 118 4

— ASD-CAPW0105 5000 100 197 4
(80mm)

(3.15mm)

(Série ASMT) Cabo de Forga (para motores de 1kW - 1,5kW)

I
ASD-CAPW1003, ASD-CAPW1005 (s0mm) Plugue Normal | ———F
(1.87mm) . ASD-CAPW1003  MS 3106-20-185 3000 100 118 4

© E_ ASD-CAPW1005  MS 3106-20-18S 5000 100 197 4

S |

L (80 mm)
(3.15 mm)

(Série ASMT) Cabo de Forga (para motores de 1kW - 1,5kW)

ASD-CAPW1103, ASD-CAPW1105 Plugue Normal [ —T—c—
ASD-CAPW1103  MS 3106-20-18S 3000 100 118 4
— ASD-CAPW1105  MS 3106-20-18S 5000 100 197 4
- =
° 09
L (80mm)

(3.15inch)

(Série ASMT) Cabo de Forga (paramotores de 2kW de baixa inércia)

ASD-CAPW1203, ASD-CAPW1205 o) Plugue Normal  ————+
(315inch) ASD-CAPW1203  MS 3106-20-18S 3000 100 18 4

ASD-CAPW1205 MS 3106-20-18S 5000 100 197 4

(100mm)
I (3.94inch)

NS

(Série ASMT) Cabo de Forga (para motores de 2kW de baixa inércia com freio)

L ]
Plugue Normal  —— s ——T——-—

. ASD-CAPW1303 MS 3106-20-18S 3000 100 118 4
ASD-CAPW1305 MS 3106-20-18S 5000 100 197 4

ASD-CAPW1303, ASD-CAPW1305

N
(@)
(80mm)
(3.15inch)
L (100mm)

(3.94inch)

(Série ASMT) Cabo de Forga (para motores de 2kW de média inércia)

o L
ASD-CAPW2203, ASD-CAPW2205 Plugue Normal  [—mm—T—7o—
(80mm) . ASD-CAPW2203 MS 3106-24-11S 3000 100 118 4

(3.15inch)

ASD-CAPW2205 MS 3106-24-11S 5000 100 197 4

S

(100mm)
(3.94inch)

24




25

Sistema Servo AC

Acessorios

(Série ASMT) Cabo de Forga (para motores de 2kW de média inércia com freio)

ASD-CAPW2303, ASD-CAPW2305

] ocan®— ] Pugus o
- ASD-CAPW2303 MS 3106-24-11S 3000 100 118 4
ASD-CAPW2305 MS 3106-24-11S 5000 100 197 4
=~ ':% ag=
(@)
(80mm)
(3.15inch)
L (100mm)

(3.94inch) !

(Série ASMT) Conector do Encoder (para motores de 100w - 750W)

ASD-CAEN0000
Nome do Fornecedor| P/N do Fornecedor
D 3M TAIWAN LTD 10120-3000VE
3M TAIWAN LTD 10320-52A0-008

(Série ASMT) Conector do Encoder (paramotores de 1kW e acima de 1kW)

ASD-CAEN1000

I

i

[

Straight plug MS 3106-20-29S

o | |&)

(Série ASMT) Cabo do Encoder (paramotores de 100w - 750W)

ASD-CAEN0003, ASD-CAEN0005 - —
ASD-CAEN0003 3000 100 118 4

(32mm) ’ L (100mm)
(1.3inch) ' (3.94inch)

ASD-CAEN0005 5000 100 197 4

NS

(Série ASMT) Cabo do Encoder (for 1kw and 1kW above motors)

ASD-CAEN1003, ASD-CAEN1005

] =

o

g

Plugue Normal
| mm ]

ASD-CAEN1003  MS 3106-20-295 3000 100 118 4
ASD-CAEN1005  MS 3106-20-29S 5000 100 197 4

(Série ASMT) Conector de Sinal de Entrada/Saida

ASD-CNSC0050

Nome do Fornecedor| P/N do Fornecedor

I:I 3M TAIWAN LTD 1015-3000VE
3MTAIWANLTD  10350-52A0-008

(Série ASMT) Bloco do Terminal

ASD-BM-50A [ N

0.5m |

f[——=4"T

#8mn

DODDODDD DD DDD O DO D DD D DD DDD!

(Série ASMT) Conector de Sinal de Entrada/Saida

ASD-CARS0003

L]

o
facsall
ASD-CARS0003 3000 100 118 4
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Sistema Servo AC

Referéncia Cruzada dos Acessorios

Especificagcoes do Resistor Regenerativo

Especificagdes Recomendadas para|Especificagdes
o Resistor Regenerativo Integrado |[Recomendadas| Resisténcia
Permissivel

Minima (Ohm)

Servo Drive

(kW) para o Resistor
Resisténcia (Ohm)|Capacidade (Watt)] Regenerativo

(parametro P1-52) | (parametro P1-53) Externo
0.1 40 O 60 W o 40 O
0.2 40 O 60 W 00 W 40 O
0.4 40 O 60 W s 20 0
0.75 40 O 60 W e 20 0
1.0 40 O 60 W o 20 0
1.5 40 O 60 W oW 20 O
2.0 20 0 120 W A 100

Nota:

1.

2. Ao combinar multiplos resistores regenerativos de

Quando a falha ALEOS (Erro de Regeneragao) ocorrer, queira aumentar a capacidade (Watt) do resistor
regenerativo ou diminuir a resisténcia do resistor regenerativo (Ohm) do resistor

regenerativo integrado (as especificagcdes do resistor regenerativo ndo
devem ser inferiores a resisténcia minima permissivel listada na
tabela acima). Se a falha ndo puder ser sanada apods o ajuste das
especificagcdes do resistor regenerativo integrado,
queira usar resistores regenerativos externos.

pequena capacidade em paralelo para aumentar
a capacidade do resistor regenerativo,
certifique-se de que o valor da resisténcia

total dos resistores regenerativos nédo seja
inferior a resisténcia minima permissivel

listada na tabela acima.

Servo Drive de 100 W e Servo Motor de Baixa Inércia de 100W
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A0121-AB

Servo Motor de

Sem Freio
3M 5M

Cabo de Forca do Motor

Cabo de Forgca do Motor

Cabo ASD-ABPWO0003 ASD-ABPWO0005
Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-ABENO0003 ASD-ABENO0O005
Conector de Forca ASDBCAPWO0000
Conector

Conector do Encoder ASD-ABENOOOO

Servo Drive de 200 W e Servo Motor de Baixa Inércia (Série ECMA)

Servo Drive ASD-A0221-AB

Low Inertia ECMA-C306020S
Servo Motor

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
do Motor do Motor do Motor
ASD-ABPWO0005 ASD-ABPWO0103 ASD-ABPWO0105

Cabo de Forca
Cable do Motor
ASD-ABPWO0003

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-ABENO003 ASD-ABENO0005 ASD-ABENO0O003 ASD-ABENO0005

Conector de Forca ASDBCAPWO0000 Conector de Forca ASDBCAPWO0100

Connector
Conector do Encoder ASD-ABENO0O0O0OO

Servo Drive de 400 W e Servo Motor de Baixa Inércia (Série ECMA)

Servo Drive ASD-A0421-AB

Low Inertia ECMA-C306040S
Servo Motor ECMA-C3080407

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cable do Motor do Motor do Motor do Motor

ASD-ABPWO0003 ASD-ABPWO0005 ASD-ABPWO0103 ASD-ABPWO0105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-ABENO0003 ASD-ABENO0005 ASD-ABENO0O003 ASD-ABENO0005

Conector de Forca ASDBCAPWO0000 Conector de Forca ASDBCAPWO0100

Connector
Conector do Encoder ASD-ABENO0O0O0OO
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Sistema Servo AC

Referéncia Cruzada dos Acessorios

Servo Drive de 400 W e Servo Motor de Média Inércia de 500W
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A0421-AB

Servo Motor de ECMA-E313050S
Média Inércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Servo Drive de 400 W e Servo Motor de Média Inércia de 500W
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A0421-AB

Conector

Servo Motor de ECMA-G313030S
Altalnércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forgca ASD-CAPW1000
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Servo Drive de 750 W e Servo Motor de Baixa Inércia de 750W
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A0721-AB

Conector

Servo Motor de ECMA-C308070S
Baixa Inércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forca Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-ABPWO0003 ASD-ABPWO0005 ASD-ABPWO0103 ASD-ABPWO0105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-ABENO003 ASD-ABENO0005 ASD-ABENO0003 ASD-ABENO0005

Conector de Forca ASDBCAPWO0000 Conector de Forca ASDBCAPWO0100

Conector
Conector do Encoder ASD-ABENOOOO

Servo Drive de 750 W e Servo Motor de Alta Inércia de 600W
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A0721-AB

SErveNotorde ECMA-G313060S
Alta Inércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forcga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000

Conector
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Servo Drive de 1kW e Servo Motor de Baixa Inércia de 1kW
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A1021-AB

Servo Motor de ECMA-C310100S
Baixalnércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M

Cabo de Forcga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Conector

Servo Drive de 1kW e Servo Motor de Média Inércia de 1kW
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A1021-AB

Servo Motor de ECMA-E313100S
Média Inércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forgca ASD-CAPW1000

Conector
Conector do Encoder ASD-CAEN1000
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Sistema Servo AC

Referéncia Cruzada dos Acessorios

Servo Drive de 1kW e Servo Motor de Alta Inércia de 900W
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A1021-AB

Servo Motor de ECMA-G313090S
Altalnércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forcga Cabo de Forga Cabo de Forca
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor

ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forgca ASD-CAPW1000
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Servo Drive de 1,5kW e Servo Motor de Média Inércia de 1,5kW
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A1521-AB

Conector

Servo Motor de ECMA-E313150S
Média Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo de Forcga Cabo de Forga Cabo de Forga

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Conector

Servo Drive de 2kW e Servo Motor de Baixa Inércia de 2kW (Série ECMA)

Servo Drive ASD-A2023-AB

Servo Motor de ECMA-C310200S
Baixa Inércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector
31 Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Servo Drive de 2kW e Servo Motor de Média Inércia de 2kW
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A2023-AB

Servo Motor de ECMA-E313200S
Média Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forcga Cabo de Forga Cabo de Forca
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor

ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Servo Drive de 2kW e Servo Motor de Média Inércia de 2kW
(Série ECMA)

Servo Drive ASD-A2023-AB

Se(vq Mot’or_de ECMA-E318200S
Média Inércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forcga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW2203 ASD-CAPW2205 ASD-CAPW2303 ASD-CAPW2305

Conector

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW2000

Conector Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Outros Acessorios (para a série ASDA-AB todos os modelos)

Conector de Sinal de Entrada/Saida de 50 Pinos ASD-CNSC0050

Cabo de Comunicagéo (para PC), conectando um _
Servo Drive de série ASDA-AB com um PC. ASD-CARS0003

Bloco do Terminal ASD-BM-50A
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Sistema Servo AC

Referéncia Cruzada dos Acessorios

Servo Drive de 100W e Servo Motor de Baixa Inércia de 100W
(Série ASMT)

Servo Drive ASD-A0121-AB

Servo Motor de ASMT-01L250A] ASMT-01L250B[]
Baixa Inércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPWO0003 ASD-CAPWO0005 ASD-CAPWO0103 ASD-CAPWO0105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAENO003 ASD-CAENO0005 ASD-CAENO0003 ASD-CAENO0005

Conector de Forca ASD-CAPWO0000 Conector de Forga ASD-CAPWO0100

Consctor Conector do Encoder ASD-CAEN0000

Servo Drive de 100W e Servo Motor de Baixa Inércia de 100W
(Série ASMT)

Servo Drive ASD-A0221-AB

Servo Motor de ASMT-02L250A00 ASMT-02L250B0
Baixalnércia

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPWO0003 ASD-CAPWO0005 ASD-CAPWO0103 ASD-CAPWO0105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAENO0O003 ASD-CAENO0O005 ASD-CAENO0003 ASD-CAENO0005

Conector de Forca ASD-CAPWO0O000O Conector de Forca ASD-CAPWO0100
Conector do Encoder ASD-CAENO0OOO

Servo Drive de 400W e Servo Motor de Baixa Inércia de 400W
(Série ASMT)

Servo Drive ASD-A0421-AB

Conector

ervo Motor de ASMT-04L250A00 ASMT-04L250B0
Baixa Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor

ASD-CAPWO0003 ASD-CAPWO0005 ASD-ABPWO0103 ASD-ABPWO0105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAENO0O003 ASD-CAENO005 ASD-ABENO0O003 ASD-ABENO0005

Conector de Forga ASD-CAPWO0O000O Conector de Forga ASD-CAPWO0100
Conector do Encoder ASD-CAENO0O0O0OO

Conector

Servo Drive de 750W e Servo Motor de Baixa Inércia de 750W
(Série ASMT)

Servo Drive ASD-A0721-AB

Servo Motor de ASMT-07L250A0] ASMT-07L250B[]
Baixa Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cable do Motor do Motor do Motor do Motor

ASD-CAPWO0003 ASD-CAPWO0005 ASD-CAPWO0103 ASD-CAPWO0105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAENO0O003 ASD-CAENO0O005 ASD-CAENO0003 ASD-CAENO0005

Conector de Forga ASD-CAPWO0O000O Conectorde Forca ASD-CAPWO0100
Conector do Encoder ASD-CAENO0OOO

Conector

Servo Drive de 1kW e Servo Motor de Baixa Inércia de 1kW
(Série ASMT)

Servo Drive ASD-A1021-AB

Servo Motor de ASMT-10L250A0 ASMT-10L250B 0
Baixalnércia
C

Sem Freio om Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forcga Cabo de Forga Cabo de Forca Cabo de Forga
Cable do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forca ASD-CAPW1000 Conector de Forca ASD-CAPW1100
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Servo Drive de 1kW e Servo Motor de Média Inércia de 1kW
(Série ASMT)

Conector

Servo Drive ASD-A1021-AB

Servo Motor de ASMT-10M250A ] ASMT-10M250B0]
Média Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forcga Cabo de Forga Cabo de Forca
Cable do Motor do Motor do Motor do Motor

ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forca ASD-CAPW1000 Conector de Forca ASD-CAPW1100
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Conector

34




Sistema Servo AC

Referéncia Cruzada dos Acessorios Dimensoes do Servo Motor (Série ECMA)

Servo Drive de 1,5kW e Servo Motor de Média Inércia de 1,5kW Tamanho da Estrutura do Motor: 80 mm e Modelos abaixo
(Série ASMT) (Unidades: mm)
Servo Drive ASD-A1521-AB
Servo Motor de ASMT-15M250A[] ASMT-15M250B0]
Média Inércia
Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder ol @ ®
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 8
c . Conector de Forga ASD-CAPW1000 Conector de Forga ASD-CAPW1100 30050
onector
Conector do Encoder ASD-CAEN1000 =g 7
S 1 T
Servo Drive de 2kW e Servo Motor de Baixa Inércia de 2kW =
(Série ASMT) I =i
Servo Drive ASD-A2023-AB ] 0
s Motord | H — KEYDETAILS  SHAFT END DETAILS
ervo Motor de w R
ASMT-20L250A0 ASMT-20L250B0
Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forcga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder C3040101S C30602L1S C30604L1S C30804L17 C30807LIS
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 40 60 60 80 80
4.5 5.5 5I5 6.6 6.6
T Conector de Forgca ASD-CAPW1000 Conector de Forga ASD-CAPW1100 46 70 70 90 90
Conector do Encoder ASD-CAEN1000 8 14 14 14 19
30 50 50 70 70
Servo Drive de 2kW e Servo Motor de Média Inércia de 2kW 100.6 105.5 130.7 112.3 138.3
. . 136.6 141.6 166.8 152.8 178
(Série ASMT) LS (sem lacre de 6leo 20 27 27 27 32
i ASD-A2023-AB LS(com lacre de 6leo 20 24 24 24.5 29.5
_ _ z = £
Servo Motor de 3 3 3 3 3
ASMT-20M250A O ASMT-20M250B0 5 75 75 8 8
) ) 16 20 20 20 25
Sem Freio Com Freio 6.2 1 11 11 155
3M 5M 3M 5M 3 5 5 5 6
Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga 3 5 5 5 6
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor 3 5 5 5 6
ASD-CAPW2203  ASD-CAPW2205 ASD-ABPW2303  ASD-ABPW2305 M3xP0 5 M4xP0. 7 M4xP0.7 M4xPO 7 M6xP 1
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder TP Profundidade:  Profundidade: Profundidade: Profundidade: Profundidade:
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-ABEN1003 ASD-ABEN1005 8mm 15mm 15mm 15mm 20mm
Nota:
Conector de Forgca ASD-CAPW2000 1.00as quadrinhos (o) nos nomes do modelo s&o para configuragées opcionais (freio, tipo de eixo e lacre de 6leo).
Conector 2.As dimensdes de "TP" sdo as especificacdes especiais. Se necessario, queira entrar em contato com seu distribuidor.
35 Conector do Encoder ASD-CAEN1000 36




Sistema Servo AC

Dimensoes do Servo Motor
(Série ECMA) Dimensoes do Servo Motor (Série ASMT)

Tamanho da Estrutura do Motor: 100mm e Modelos Acima (Unidades: mm) Servo Motores de Baixa Inérciade 100W a 750W (UNIDADES: mm)
o8 Ty
1o
| || &= L/ ; K N
] KEY DETAILS _TT r ETF P
e . | L@ LD EI[
o= P ~ r
\im‘ F G
ah \Y
o LE SHAFT END DETAILS H_ o
! LL LR LA J;:I I

1
130 130 130 130 100 o
9 9 9 9 9 =
145 145 145 145 115 T o it e e —— T Ve
22 22 22 22 22
110 110 110 110 95 N
147.5 147.5 147.5 163.5 153.25 -
183.5 183.5 183.5 198 192.5 BRAKE
47 47 47 47 37
55 55 55 55 45
6 6 6 6 5
11.5 11.5 11.5 11.5 12
36 36 36 36 32
18 18 18 18 18
8 8 8 8 8 100 200 400 750
8 8 8 8 8 40 60 60 80
7 7 7 7 7 | B | 4.5 5.5 53 6.6
- M3xP0.5 M4xP0.7 M4xP0.7 M4xP0.7 M6xP1 46 70 70 90

TP Profundidade:  Profundidade: Profundidade: Profundidade: Profundidade: [0S 8h6 +0.0 -0.009 14h6+0.0-0.011  14h6+0.0-0.011 19h6 +0.0-0.013

8mm 15mm 15mm 15mm 20mm 30h7 +0.0 -0.021 50h7 +0.0-0.025 50h7 +0.0-0.025 70h7 +0.0-0.030

100.1 102.4 124.4 135
130 130 100 130 180 135.7 137 159 171.6
9 9 9 9 13.5 25 30 30 35
145 145 115 145 200 S 6 6 8
29 29 29 22 35 T 2.5 g 3 3
110 110 95 110 114.3 16 20 20 25
1475 167.5 199 187.5 169 9.2 +0.0 -0.2 16 +0.0 -0.2 16 +0.0-0.2 21.5+0.0-0.2
183.5 202 226 216 2031 3h9-0.006-0.031 5h9-0.012-0.042 5h9-0.012-0.042 6h9-0.012-0.042
47 47 37 47 73 S 3+40.0-0.025 5+0.0 -0.030 5+0.0 -0.030 6+0.0 -0.030
55 55 45 55 79 O 3+0.0-0.025 5+0.0-0.030 5+0.0-0.030 6 +0.0-0.030
6 6 5 6 4 e 16+0.0-0.18 20 +0.0-0.21 20 +0.0-0.21 25+0.0-0.21
11.5 11.5 12 11.5 20 0.5(1.1) 0.9(1.98) 1.3(2.87) 2.5(5.5)
36 36 32 36 63 0.7(1.54) 1.4(3.09) 1.8(3.97) 3.4(7.5)
18 18 18 18 30 Nota:
8 8 8 8 10 1. Os quadrinhos (o) nos nomes do modelo séo para configuragdes opcionais (freio, tipo de eixo e lacre de ¢leo).
8 8 8 8 10 2.As dimensdes e o peso do drive motor podem ser revisadas sem notificagao prévia.
7 7 7 7 8
- M3xP0.5 M4xP0.7 M4xP0.7 M4xP0.7 M6xP1

TP Profundidade: Profundidade: Profundidade: Profundidade: Profundidade:

37 8mm 15mm 15mm 15mm 20mm 38

Nota:
1. Os quadrinhos ([ _]) nos nomes do modelo s&do para configuragdes opcionais (freio, tipo de eixo e lacre de 6leo).
2.As dimensdes de "TP" sédo as especificagdes especiais. Se necessario, queira entrar em contato com seu distribuidor.




Sistema Servo AC

Dimensoes do Servo Motor
(Série ASMT)

Servo Motores de Baixa Inércia de 1kW a 2W (UNIDADES: mm) Servo Motores de Média Inércia de 1kW a 2kW (UNIDADES: mm)
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| Modelo | ASMT10L25000] ASMT20L25000] ASMT10M25000 ASMT15M25000 ASMT20M250 0]
| Forca(W) | 1000 2000 1000 1500 2000
100 100 130 130 180
B | 9 9 | B | 9 9 13.5
115 +0.2 -0.2 115 +0.2-0.2 145 +0.2-0.2 145 +0.2-0.2 200+0.2-0.2
| b ] 22h6 +0.0-0.013 22h6 +0.0-0.013 [ 22n6 +0.0 -0.013 22h6 +0.0-0.013 35h6 +0.0-0.016
[ E ] 95h7 +0.0-0.035 95h7 +0-0.035 110h7 +0.0 -0.035 110h7 +0.0 -0.035 114.3h7 +0-0.035
158 194 143 158 164
190 226 181 196 213
45 55 55 55 75
17 17 15 15 20
1 7 7 I B 4 4 4
34 44 44 44 65
25+0.0-0.2 25+0.0-0.2 25 +0.0 -0.1 25 +0.0 -0.1 38 +0.0-0.2
8h9 +0.0-0.036 8h9-0.0-0.036 8h9-0.0-0.036 8h9-0.0-0.036 10h9 -0.0-0.036
IV 8 8 I . 8 8 10
I . 7 7 000N 000 7 7 8
P | 30 40 I 40 40 60
4.7(10.36) 6.7(12.57) Peso (sem freio) 4.8(10.58) 7.0(15.43) 12.0(26.46)
6.3(13.89) 8.3(16.09) Peso (com freio) 7.5(16.53) 9.7(21.38) 19.0(41.89)
Nota: Nota:
1. Os quadrinhos (o) nos nomes do modelo s&o para configuragdes opcionais (freio, tipo de eixo e lacre de 6leo). 1. Os quadrinhos (o) nos nomes do modelo s&o para configuragdes opcionais (freio, tipo de eixo e lacre de 6leo).
2.As dimensdes e o peso do drive motor podem ser revisadas sem notificagao prévia. 2.As dimensdes e o peso do drive motor podem ser revisadas sem notificagao prévia.
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Sistema Servo AC

Dimensoes do Servo Drive

ASD-A0121-AB ASD-A0221-AB ASD-A0421-AB(100W~400W) ASD-A2023 -AB (2kW)

‘?"\fo 69(2.72) @% 110(4.33) 70(2.76) 206(8.11)
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SCREW : M4x 0.7 H H

MOUNTING SCREW TORGUE :14 (kgf-cm) \ N Hl
1.5(3.3) T il % !

Wy ey vy ol o @ —1 g =
@ NOTA 1) As dimensdes sdo em milimetros(polegadas); Os pesos sdo em quilogramas (kg) e (libras (lbs)). MOUNTING SCREW TORGUE :14 (kgf-cm)

I
2.As dimensées e os pesos dos drives auxiliares podem ser revisadas sem notificagéo prévia. 3.0(6.6) i

@ NOTA 1) As dimensdes sdo em milimetros(polegadas); Os pesos s&o em quilogramas (kg) e (libras (Ibs)).
2.As dimensdes e os pesos dos drives auxiliares podem ser revisadas sem notificagdo prévia.

ASD-A0721-AB ASD-A1021-AB ASD-A1521-AB(750W~1.5kW)

93(3.66)
N 83(3.27)
0, 64(2.52) 70(2.76) 190.6(7.50)
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SCREW : Mdx 0.7 E
2.0(4.4) MOUNTING SCREW TORGUE : 14(kgf-cm)

T e =
@ NOTA 1) As dimensdes sdo em milimetros(polegadas); Os pesos sdo em quilogramas (kg) e (libras (Ibs)).
2. As dimensoes e os pesos dos drives auxiliares podem ser revisadas sem notificagéo prévia.
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